Rotating electrostatic propulsion system -

ABSTRAKT

Oblast’ techniky Vynalez sa tyka pohonného systému kozmickych lodi,
vyuZivajuceho tyristory pozostavajice z motorom pohananého elektrostaticky
nabitého valca, ktory sa otaca v elektrostaticky nabitom prstencovom prstenci na
ucely vytvorenia napdtia a napétia energie v priebehu casu v horizontalnom

smere. Propulzory su rozSirované generatormi magnetickych virov, bud’ vloZenymi
do valcov alebo umiestnenymi nad kazdym tryskou, s ciel'om zvySit permitivitu
priestoru tym, Ze prenikni kaZzdym tryskou s energiou hyperpriestoru s nizkou
hustotou generovanou ¢ervom dierou vytvorenou medzi naSim priestorom a
hyperpriestorom. Kombinacia troch trysiek namontovanych na spodnej strane trupu
kozmickej lode zabezpecuje riadenie pohybu t'ahu a posunu.

NAROKY (8)

Co mézem povedat ako méj vynalez je:

1 . Kozmicky pohonny systém vyuZzivajuci tri elektrostaticky nabité motorom
pohanané valce, z ktorych kazdy sa otaca v nabitom prstencovom prstenci, aby
vytvoril priestorové napdtie zakriveného napdtia v horizontalnej rovine na spodnej
strane trupu.

2 . Uvedeny rotujuci valec pozostava z tyCovych magnetov viozenych do
valca a skupinovych skupin v intervaloch okolo obvodu valca s cielom zvysit
permitivitu priestoru prenikanim valca a kruzku s nizkou linearnou
hmotnostou, nizkou rychlostou svetelnej hyperpriestorovej energie pomocou
prostriedky Cervenej dierky medzi priestorom a hyperpriestorom. Vacsia
permitivita je zvySenie sily. Uvedena technika je obsiahnuta v mojej
patentovej prinlaske Magneticky vortex Wormhole Generator a Magnetic
Vortex Generator.

3 . Uvedeny rotaCny valec a prstencovy prstenec maju vhodny kovovy povrch
na vytvaranie a udrziavanie elektrostatického naboja.

4 . Uvedeny rotac¢ny valec ma jeden alebo viac segmentov, ktoré mézu byt
elektrostaticky nabité jednotlivo alebo spolo€ne na vytvorenie sily v urcitom
smere.

5 . Uvedeny prstencovy prstenec ma jeden alebo viac segmentov, ktoré mézu
byt elektrostaticky nabité jednotlivo alebo spoloCne na vytvorenie sily v
urcitom smere.

6 . Kombinacia troch takychto trysiek, ktoré poskytuju silu v akomkolvek
konkrétnom smere alebo na ovladanie posunu.

7 . Prepinanie poli elektrickych polarov s ciefom zvratit' priestorové zakrivenie
a tym zmenit smer tahu.



8 . Pouzitie magnetického virového generatora umiestneného nad kazdym
tryskou na prenikanie valcov a kruzkov s energiou hyperpriestoru s nizkou
hustotou, ktoré by nahradili viozené magnety v kazdom valci.

POPIS

STRUCNY ZHRNUTIE VYNALEZU

Vynalez, ktory je predmetom mojej stiCasnej aplikacie, je systém pohonov
kozmickych lodi, ktory vyvija priestorové zakrivené napétie vyuZzivajice
kombinaciu rotujuceho radialneho elektrostatického pol'a a pevného
vertikalneho elektrostatického pol'a. Tieto dve polia vytvaraju v radialnom

smere gradient stresovej energie T *" ktory sa rovna sily. Radialne pole je
vytvorené na strane nabitého rotujuceho valca na spodnej strane trupu. Zvislé
pole je vytvorené prstencovym nabitym prstencom sustrednym s valcom. Tri
rotujuce valce su umiestnené v trojuholniku na dne trupu, aby sa vytvorila sila
v akomkol'vek smere vo vodorovnej rovine.
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DOTERAJSI STAV TECHNIKY

Ked’ pracujeme s Maxwellovymi rovnicami v tenzorovej notacii, ukazalo sa, Ze
tenzor moZe zmenit identitu v zavislosti od toho, akd permutaciu premennych
sa tyka. Napriklad, jedina rovnica moZe zahffat aj hustotu naboja a hustotu
pridu. A vSetky Maxwellove rovnice m6zu byt redukované len na dve rovnice.



V tenzorovej rovnici pre hybnost, ak je rameno paky dlhé, rovnica sa rovna
prietokovej rychlosti momentu hybnosti. Ak je rameno paky c¢asom, dostanete
linedarnu hybnost’. A ak sa pole otaCa casom, potom je Casova miera zmeny
linearnej hybnosti silou, ktora je zakladom tohto vynalezu.

Einstein uviedol, Ze hromadné krivky priestoru a priestoru hovoria o tom, ako
sa pohybovat’. V tomto zmysle generalizovana hmotnost’ moézZe byt hmotnost,
elektromagnetické polia, naboj alebo moment hybnosti, ktoré vytvaraju
priestorové zakrivenie, ktoré vytvara silu na kozmickej lodi.

ZHRNUTIE VYNALEZU

[0001] Vynalez sa tyka kozmickej lode vyuZivajucej rotujuci elektrostaticky
nabity valec a sustredny prstencovy nabity prstenec na vytvorenie zakrivenia
priestorovo-Casovej energie v horizontalnej rovine na spodnom trupu
kozmickej lode. Motor otaca oto¢ny valec, ktory prechadza pod trupom. Nabity
povrch vytvara elektrické pole v smere normalnom k povrchu. Vertikalne a
rotujuce elektrické pole sa spajaju tak, aby sa vytvorila miera zmeny linearne;j
hybnosti, ktora vytvara vodorovnu hnaciu silu na trupu.

VYHLASENIE O FEDERALNE SPONZORNOM VYSKUME ALEBO
VYVOJI

NepouziteI'né.



[0008] Obr. 1. Perspektivny pohl'ad na trup kozmickej lode (A) s troma
elektrostaticky nabitymi rotujicimi valcami (C) obklopenymi svojimi
prstencovymi nabojovymi krizkami (D), ktoré sa rozprestieraju na spodnej
strane trupu (B).

Figure 1

Figure 2




[0009] Obr. 2. Perspektivny pohl'ad na jednotku pohonu ukazujtci oto¢ny
valec a kraZok.
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[0010] Obr. 3. Napétie napdtia pri strese vytvorené dvomi elektrickymi poliami
s jednotkami zakrivenia.
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[0011] Obr. 4. Koordinaty suradnicovych casov {t, 1, 0, Z}.



[0012] Obr. 5. Faraday elektromagneticky F tenzor obsahujuci elektrické polia
v radialnom a zvislom smere.

[0013] Obr. 6. Tenzor stresovej energie T ukazuje, Ze je rovny vysledku dvoch
elektrickych poli vydeleny 4.

[0014] Obr. 7. Tenzorova rovnica pre prietok angular hybnosti S.[0015] Obr. 8.
Jednotky su linearne hybnosti vd’aka ramenu casového ramena.

[0016] Obr. 9. Rychlost’ zmeny linearnej hybnosti je horizontalna sila
vytvarana dvoma elektrickymi polickami.

[0017] Obr. 10. Uhlova hybnost’ preteka oblastou, ktorej normalny vektor je v
radialnom smere.

[0018] Obr. 11. Valec s jednym elektrostaticky nabitym segmentom.

[0019] Obr. 12. Prstencovy krizok s troma jednotlivymi segmentmi, ktoré
moZu byt nabité samostatne, aby vytvorili silu v urcitom smere.
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« PODROBNY OPIS VYNALEZU

1. S odkazom na obr. 1, kozmicka sonda obsahuje horny trup (A) s troma
rotujicimi elektrostaticky nabitymi valcami (C) s ich ststrednymi
prstencovymi elektrostaticky nabitymi krizkami (D) umiestnenymi na
spodnom trupu kozmickej lode (B).

Figure 1

Figure 2




2.V blizSom pohl'ade na jeden z valcov znazorneny na obr. 2, motorovy otocny
valec (A) ma elektrostaticky nabity povrch, ktory vytvara elektrické pole (C)
normalne na uvedeny povrch. Pevny, elektrostaticky nabity prstencovy
prstenec (B), ktory je sustredny s valcom, vytvara zvislé elektrické pole (D)
normalne na svojom povrchu. Toto krizové pole (E) vytvara negativne napdtie
zakrivenia vo vesmire, ktoré je vysledkom dvoch poli vydelenych 4n, ako je to
vidiet’ v rovnici, obr. 3.
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3. Vsimnite si, Ze rovnica zahfiia permitivitu priestoru € , vydelenej linearnou

hmotnost'ou vesmiru Q a rychlost'ou svetla. Toto vytvara jednotky inverzného
metrového Stvorca, Co je priestorové zakrivenie. V Einsteinovej vSeobecnej
tedrii relativity sa priestorovy Casovy priebeh zakrivenia rovna stresovej energii
alebo G = 8nT, kde G je zakrivenie a T je produkt elektromagnetickych

poli. Problém s touto rovnicou, ktory bol vyrieSeny tymto vynalezom, spociva
v tom, Ze linearna hmotnost’ Q x rychlost” svetla c je obrovské cislo. Dokonca
aj so Stvorcom obrovskych elektrickych poli by bolo zakrivenie prili§ malé, aby
si to vSimlo a mal by sa vytvorit’ mala sila.

4.V d'alSej patentovej prihlaske mojho generatora s magnetickym vortexom sa
ukazalo, Ze rotacny valec obsahujtci vloZené a naskladané tyCové magnety
vytvara zaporni hmotnost’ a negativnu konsStantu pruziny s priestorovym
casom. MoZno dokazat’, Ze tato kombindcia vytvara malu Cervi dieru alebo
interdimenzionalne spojenie medzi nasim priestorom a hyperpriestorom pozd{z
osi rotujuceho valca. Ko-rozmery hyperpriestoru maju rozne fyzikalne
konstanty. Nizkotlakova oblast” hyperpriestoru ma vel'mi nizku hmotnostnu
hustotu a vel'mi nizku rychlost svetla. Tato Cervova diera umoZiiuje, aby tato
hyperprostorova energia s nizkou hustotou vstupila do nasho priestoru a
prenikla valcom a prstencovym kruzkom. Permitivita je umerna inverzii
rychlosti svetla na druhti. Hyperpriestorova rychlost svetla, ziskana zo Stidie
fyziky tetrahedrdnu, je 8971 metrov za sekundu. Rychlost” svetla v naSej
dimenzii je 299792458 metrov za sekundu. Ako je uvedené v priloZenom
referen¢nom vypocte, periférna permitivita je asi trillionkrat vacSia. Pretoze
sila sa rovna tejto novej peridde periody, elektricka policka sa Stvornasobne
rozkladaju okolo oblasti okolo valca, tato sila je znacne zosilnena tymto
zvySenim permitivity priestoru.



5. Pre tento vynalez je relevantné, ako je stresova energia vytvorena v dosledku
dvoch elektrickych poli vo vertikalnom a radialnom smere. V gravitaCnej
fyzike existuje Faraday F tenzor, ktory obsahuje vSetky zloZky
elektromagnetickych poli. Je to matica 4 x 4, ktorej riadky a stipce
zodpovedaju suradnicam priestoru, ktoré si vo valcovych suradniciach {t, r, 6,
z}, kde t je Cas, r je polomer, theta horizontalny uhol a z zvisla vyska. Tieto
suradnice su znazornené na obr. 4.

6. Radialne elektrického E _pola a vertikalne elektrické E  pola moze byt

vloZeny do tenzoru Faradayovej vidiet' na obr. 5. Znak vertikalneho pol'a je
pozitivny, pretoZe ukazuje v pozitivnhom smeru z dovodu skutocnosti, Ze
prstencovy kriZok ma zaporny naboj. Valec ma kladny naboj. Tym sa vytvori

negativny tenzor stresovej energie T *" , znazorneny na obr. 6.

7. Na vypocet sily na valci je potrebné vypocitat’ prietok momentu

hybnosti. Moment je rychlost’ hromadného narastu alebo hmotnostny meter za
sekundu. Ak sa hmotnost’ pohybuje v kruhu, potom je paka ramena casov, ¢o
sposobuje, Ze je masovy meter Stvorcovy za sekundu. Ak je toto rozliSené
vzhl'adom na cas, potom je prietokova miera uhlového momentu vytvorena s
jednotkami Stvorcového metra za sekundu. Ako uZ bolo uvedené, tenzory maja
tuto dvojita povahu, kde v zavislosti od permutacie premennych to znamena
jednu vec. V tomto pripade rameno paky bude skor ¢as, nez dizka, ktora
premeni prietokovu rychlost momentu momentu na linearnu hybnost. Ak
zmenite linearnu hybnost’ vzh'adom na cas, dostanete silu.



8. Prietok krutiaceho momentu S je znazorneny na obr. 7. Sila musi byt’ proti
oblasti, ktorej normalny vektor je v radialnom smere, Co je tieZ smer

hybnosti. TakZe S ma r index, ktory naznacuje, Ze tok teCie v radialnom

smere. Permutacia tensor € ma tri indexy, ktoré sleduju tenzorovu notaciu. Prvy
index je rovnaky ako horny index. Premeny premennych suradnic, ktoré su v
poriadku, maju plus jeden znak. Permutacie, ktoré si v opacnom poradi, maju
minus jeden znak. Permutacie, v ktorych sa premenna opakuju, su

nulové. Napriklad € o = _ .o PretoZeratsu v opacnom poradi v

cylindrickych suradniciach. PretoZe permutacny tenzor zacina r, méZeme mat’
permutacie ako {r, t, z}, Co je negativna permutacia v obratenom poradi. Toto
negativne znamenie rusi negativny znak tenzora stresu. Dovod, preco je tato
permutacia zvolena, je to, Ze prvy index na tenzore stresovej energie je teraz
z. PretoZe normalna oblast’ je v radialnom smere, potom napétie-tenzor sa
zhoduje s elektrickymi polickami, ktoré mame k dispozicii, ktoré su tieZ v
smere ZrI.
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9.V tomto pripade je druhy index permutacného tenzora skor casom ako
dizkou. Jednotky sa tak stavaju, ako je znazornené na obr. 8, linedrnej
hybnosti. Pre miia to bolo vel'mi prekvapujuce. Potom som si uvedomil, Ze
radialne elektrické pole sa otaCa Casom, Co znamena, Ze diferencial linearneho
momentu vytvara silu na trupu. Pri exponencialnej notacii sa radialne
elektrické pole otaca s Exp [iwt]. Toto sa vynasobi casovym ramenom paky,

takZe termin, ktory sa musi rozliSovat, je te ' . Casové rameno Setri
diferenciaciu tym, Ze urobi jeden pojem realny, takZe sila je skutocna. Toto je
znazornené na obr. 9. Jednotky prvého terminu st realne nové. V druhom
termine sa Cas t vynasobeny frekvenciou rusi v jednotkach, takZe jednotky su
stale silné, ale imaginarne

10. V rovine sil, ktora je znazornena na obr. 10. Nabity rotujuci valec (C)
umiestneny vo vnutri nabitého prstencového kruzku (B) je pohanany motorom
(A). Radialne elektrické pole (E) je normalne pre oblast’ (D), ktorej normalny
vektor je tieZ v radidlnom smere. Uhlova hybnost’ preteka touto oblast'ou, ktora
obklopuje valec. Pritom sa ohyba priestorovy Cas, ktory vytvara silu.

11. Ak je radialne elektrické pole kontinualne okolo valca, potom je Cista sila
nula. S odkazom na obr. 11 je naplneny jeden usek (A) rotujticeho valca, co
znamena, Ze existuje silou raz za cyklus vo zvolenom smere v zavislosti od
toho, kedy je prstencovy kriZok nabity. Druha moZnost, s odkazom na obr. 12,
je to, Ze prstencovy kruzok je rozdeleny na dve alebo tri Casti s funkciou, Ze
naboj mozZe byt zapnuty (A) alebo vypnuty (B) na ur¢itom segmente. Ked’ sa
toCi okolo rotujuceho elektrického pola, jeden z prstencovych prstencovych
Casti bude mat’ elektrické pole, aby vytvoril silu na tej strane.



12. Vzhl'adom na to, Ze existuju tri silové valce, umoziuje to ovladanie

pohybu v zakrutach, takZe trup vesmirnej lode sa moZe otacat, aby zmenil
smer. Po zmene smeru mozu byt dva zadné valce synchronizované tak, aby sa

vytvoril tah v smere dopredu.
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Figure 12




13. Mohlo by dojst aj k zmene polarity pre vertikalne elektrické pole tak, Ze sa
vytvori pozitivna energia stresu, ktora by zvratila smer tiahla.
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